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L'invention concerne une articul a tion-chanii4re ", k angles" " 
programmes ainsi que son application a differents types de cons- 
tructions metalliques ou autres. 

D'une maniere generale, lorsque deux pieces mobiles sont ar- 
5 ticulees a 1'aide d'une charniere, elles font entre elles un an- 
gle qu'on pent vouloir bloquer a des ouvertures differentes. II 
est facile d'imaginer deux segments rectilignes comme les bran- 
ches d'un compas et un secteur courbe rive sur 1'un des segments. 
11 suffira de prevoir des trous dans le secteur et une goupille 
10 traversal 1'autre segment pour obtenir les blocages desires. 

Certains perfectionnements prevoient un blocage automatique 
de la chamiere mais, le plus souvent, l'angle est seulement blo- 
one dans le sens de l'ouverture, la fermeture restant libre. Ea- 
fin,lorsque le mouvement est bloque dans les deux sens, le deblo- 
15 cage se^fait a 1'aide d'un levier dont 1'encombrement pent se re- 
veler genant lorsqu'il est situe dans 1' angle et mSme dangereux 
lprsqu'on risque de le faire fonctionner inrolontairement. 

La presente invention concerne, a titre de produit indus- 
trxel nouveau, une charniere dont la manoeuvre est commandee par 
un bouton-poussolr central.de telle sorte que les angles program- 
mes sont successivement bloques dans les deux sens lors du mouve- 
ment d'ouverture. Par centre, apres deblocage par pression sur le 
bouton-poussoir, le retour pent se faire sans aucun arret gusqu'a 
fermeture del' angle. 

5 On notera que, contrairement aux divers types de charniere 

couramment utilisees qui sont habituellement specifiques de leur 
mode d'utilis a tion,la charniere selnn 1'ixxvention pent s-appliquer 
a T a !!! eeUaement ^ ^ n ° mbreU8eS applioations.notamment dans les tables 
n S 3 ^ 68 '^ 8 trdteaM ' leS Si&geC P^^et 1- chaises longaee.les 
0 ridelles de camions ou de fourrageres,les etablis, les tables ou ta- 
blettea abattantes.les bras de stores,les echellea^es echafeAga ^ 

Un mode de realisation de ^'invention sera decrit ci-apres, 
a txtre d'exemple non limitatif , avec reference aux dessins an- 
nexes dans lesquels: 

Les figures 1, 2, 3, 4, 5 , 6, 7, 8 et 9 sont des coupes lon- 
gxtudinales schematiques illustrant la demonstration rectiligne 
de la charniere selon 1* invention. 

La figure 10 est une vue eclatee,en coupe partielle d'un mo- 
de de realisation du dispositif d» articulation selon l'invention 
Les figures 11 et 12 sont respectivement une coupe transver- 
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sale et coupe axiale du dispositif d » articulation represent e fi- 
gure 10, en position de blocage. 

Les figures 13 et 14 sont respectivement une coupe trans- 
versale et une coupe axiale du me*me dispositif, en position de 
deblocage* 

Les figures 15, 16, 17, 18, 19 et 20 represented a titre 
d'exemple diverses orientations et differentes formes que l'on pent 
donner aux bras de 1' articulation pivotante et enfin. 

Les figures 21, 22, 23, 24, et 25 represented des articu- 
lations munies de leurs bras et bloquees dans diverses positions 
prealablement d^terminees. 

En raison du fait que la demonstration d'un mouvement cir- 
culate est difficile, vue en- plan, on decrira tout d'abord (fi- 
shes 1, 2, 3, 4, 5> 6,7, 8et 9) une realisation rectiligne de 
l'invention. Selon ce mode de realisation, le mouvement . aller de- 
crxt figures 1, 2, 3 et 4 se fait de gauche a droite. 

Avec reference a la figure 1, un curseur 1 se deplace le 
long d'une glissiere 2 prealablement percee de trous 3 disposes 
a la demande. Entre les deux est intercale un obturateur 4 per c 6 
d'un seul trou 5. La broche 6, sur laquelle un ressort 7 fait 
pression, ne pent penetrer dans les trous 3 de la glissiere 2 
qu'en traversant simultanement le trou 5 de l'obturateur 4. 

Avec reference a la figure 2, comme le mouvement de cet ob- 
turateur 4 est lui-mgme commands par un ressort 9, on voit que 
sxt8t la broche 6 retiree, 1» obturateur 4 est pousse vers la droi- 
te et le passage de la broche 6 est obstrue. 

Avec reference a la figure 3, la pression du ressort 7 n'em- 
pSche pas la broche 6 de glisser sur l'obturateur 4. Par centre, 
les surfaces, au contact entre obturateur 4 et glissiere 2, op- 
posed sous la pression du ressort 7 un coefficient de frottement 
superieur a la force du ressort 9. En deplacant le curseur 1 vers 
la droite, la broche 6 retrouvant le passage k travers 1'obtura- 
teur 4 vied buter sur la glissiere 2. 

Avec reference a la figure 4, les parois laterales du cur- 
seur 1 et de 1» obturateur 4 etant au contact dans le mouvement 
vers la droite, ce dernier est entraihe et la broche 6 s'engage 
des que se presente le trou 3 suivant de la glissiere 2. On re- 
trouve alnsi une position identique a celle de la figure 1. L'ope- 
ratxon est renouvelee a volonte dans le meme sens. 

Sur les figures 5, 6, 7, 8 et 9, le mouvement de retour se 
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fait de droite a gauche. 

* fiFUre 5 6St une «acte reproduction des fibres 1 ou 4 
precedemraent decrites. 

La f lfTOre 6 , dSns la5Uelle la broche g g 6tft petir4 
une exacte reproduction de la figure 2. 

Avec -reference a la figure 7, le glissement du curseur 1 
faisant vers ia gauche entraine le glissement de 1'obturateur * 
dans le meme sens, c'est-a-dire a 1 • oppose du trou 5 de 1'obtu- 
rateur. Le retour pent done se faire en evitant les blocages suc- 
cessifs qui se produisaient en sens inverse. 

Au cas ou l'on choisit de se bloquer sur un trou donne t , 
il suffit de faire en sens inverse un mouvement suffisant pour 
que la brocbe 6 traverse a nouveau 1'obturateur 4 (figure 8) 

Avec reference a la figure 9, d6s que le mouvemeat e8t ^ 
pris de droite a *aucbe, la brocbe 6 s'en*age dans le premier trou 
qua se presente sur la rtissiere 2. Get enclenchement aurait pu 
se faxre directement si lors du mouvement precedent de droite a 
gauche le trou 5 de 1'obturateur 4 avait depasse le trou t. 

" e8t important de remarouer que, tel qu'il est represente " 
a la f iBure 9, le mouvement permet de bloquer 1 • articulation meme 
dans la position de depart, c'est-a-dire dans le cas d'une char- 
nxere, lorsnue les deux bras completement replies font entre eux 
un anptle mil. 

Dans le mode de realisation represente figures 10 11 12 
13 et 14, toutes les pieces principals sont circulates et des- 
txnees a etre rositionnees 1'une sur 1'autre dans le meme axe 
Les composantes orincioales de 1' articulation sont prolongees 
.par des manchons IO, 10' de forme rectangulaire , carre ou ronde, 
permettent 1 'emboitement des bras articules. 
30 Ces manchons 10. 10», sont creux si les bras sont pleins.et in- 

versement pleins sLlesbras sont tubulaires ou comport ent dee ferrures 
de forme adaptee ala fixation souhaitee.Les emhoitements peavent Stre 
perpendiculaires a 1'axe d' articulation si l'on vent que le mouvement 
se developpe dans le meme planjfeis on pent prevoir des embottements 
35 obliques si l'on d&ire que le mouvement se developpe obliquement par 
rapport a. 1'axe de la charniereCfigures 15, 16, 17 et 18). 

Avec reference aux figures 10, 11, 12, 13 et 14, le disque 
12, perce dans son centre fait office de glissiere 2. Les trous 3 
sont remplacees oar plusieurs cuvettes 1 3 diametralement opposees 
40 deux par deux selon le programme prevu. L'ensemble de la piece 
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comprend le manchon 1 0 pour 1 • emboitement de 1 ' un des bras du la 
ferrure de fixation de la forme souhaitee (figures 19 et 20) a 

1 * 

titre d'exemple, suivant la nature de la forme des pieces a assem- 
bler sur 1" articulation. 
5 La couronne 11 fait office de curseur 1. Bile est percee 

seulement de deux trous diametralement opposes. Bile comporte ega- 
lement un emboitement 10* pour l f autre bras. 

La couronne mince 14 fait office d'obturateur 4. Elle est 
egalement percee de deux trous 1 5 diametraiement opposes et com- 
10 porte une butee pour le ressort 19 bomologue du ressort 9. 

Le bouton central 20 constitue l f axe principal autour duquel 
sie commande tout le mouvement. II est solidaire d'un disque 21 
sur le pourtour duquel sont prevues deux encocbes arrondies pour 
loger deux goujons 22. C* est. I 1 ensemble 20,21,22 qui remplit l'of- 
15 fice de la brocbe 6 dans la demonstration rectiligne. 

Pour realiser le montage du dispositif d' articulation, on 
positionne les disques concentriques l'un sur 1" autre dans l'oac*- 
dre suivant. 

Le disque 12 suivi d f un joint torique 23, puis l'obturateur 
20 14 muni de son ressort 19, enfin la couronne 1 1 en prenant soin 
de mettre les trous en face des cuvettes 13. 

Le tout est fixe pax un couvercle 24, sans faire pression 
sur la couronne 1 1 car il est bouterolle sur les tetons 25 prevus 
a cet effet dans le disque 12. On prend alors la piece centrale 
25 20, 21 , et on engage par cdte les goujons 22 dans lea encoches 
du disque. 

L' ensemble- est place sur le montage precedent, la position 
des trous permettant d'introduire les deux goujons 22 £ travers 
la couronne et lbbtnratenr dans deux cuvettes 13 du disque 12* 
30 L f operation se termlne en enfilant le ressort 17 autour du 

bouton central 20 et en fixant le poussoir 26 par 1 1 intermediaire 
d'un circlips 27 qui malntient le tout sous la pression du res- 
sort 17. 

Le f onctionnement de ce dispo&Ltif d* articulation est idea- 
35 tique a celui precedemment decrit en regard des figures 1 a 9. 

Une courte pression sur le poussoir 26 transmise au bouton 
central 20 de*a*e les goujons 22 et le ressort 19 apissant, 1* ob- 
turateur 14 fait mouvement de rotation dans un secteur suffisant 
pour obstruer le passage des goujons 22 qui, sous 1 "action du 
40 ressort 17*viennent buter sur l'obturateur 14. 
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Si par la suite, on ouvre l'angle entre les deux bras, les 
goujons 22 retrouvent les trous de l'obturateur 14 et poursuivent 
leur enfoncement des que se pr4sentent deux nouvelles cuvettes 
13 du disque 12. II en est de meme lorsque la rotation, au retour, 
se fait en sens inverse. II est a noter qu'apres deblocage de l'ar- 
ticulation, suivant l'angle oil elle etait positionnee, le retour a 
la position fermee se realise sans arret intermediaire. 

Les figures 15, 16, 17, 18 represent ent les diverses orienta- 
tions possibles des manchons 10, 10* en fonction de la position que 
1'on desire donner aux bras 28, 29 emboltes sur ces dits manchons. 
Ces manchons peuvent etre tous deux perpendiculaires k l'axe 30 du 
dispositif d« articulation (figure 16), ou bien l'un des deux man- 
chons 10 pent etre oblique par rapport k une normale audit axe 
(figure 17). Dans l'exemple represents figure 18, les deux manchons 
10, 10\ sont obliques de part et d'autre d'une normale k l'axe du 
dispositif d- articulation. Les figures 19 et 20 represented a ti- 
tre d'exemple non limitatif, des pieces d'emboitement, de manchonna- 
ge ou de fixation 10, 10» constltuant des ferrures adaptS.es an type 
de fixation approprie aux elements qui beneficient de cette artlcu- 
20 lation. 

Les figures 21, 22, 23, 24, et 25 reprtSsentent une articulation, 
du type de celle preceaemment decrite, bloquee dans diverses posi- 
tions angulaires prealablement determineee, par exemple : 0° (fi- 
gure 21), 40° (figure 22), 90° (figure 23), 110* (figure 24) et 
25 180° (figure 25). 

Bien entendu, les dispositif s d 'articulation salon 1' invention 
sont utilisables suivant les besoins separement ou couples par palre. 



6 



2244097 



REVENDI CATIONS 

1 Dispositif d* articulation a angles programmes, caracte- 
rise en ce qu'il se compose essentiellement de deux pieces mon- 
tees pivotantes autour d'un axe, dont l'une est solidaire d'une 
crlissiere munie d'une serie d 1 evidements, par exemple de trous ou 
de crantaees , tandis que 1* autre piece comprend un curseur monte 
coulissant sur ladite erlissiere, ledit curseur comprenant une bro- 
che mobile- associee a un moyen elastique, ainsi qu'un obturateur 
dans lequel est menage une ouverture par laquelle peut passer la- 
dite broche, et qui peut se deplacer entre ladite brocbe et ladi- 
te glissiere a llnterieur du curseur, ladite brocbe etant destines, 
en 1* absence d'une ction manuelle provoquant son retrait, a ve- 
nir automatiquement s 1 engager, sous I'action dudit moyen elasti- 
que, dans l f un desdits evidements de la glissiere, lorsque cet 
evidement, ainsi que le trou de 1* obturateur se trou vent au droit 
de ladite broche, de sorte que lorsque le curseur est deplace 
dans un sens, par exemple le sens d' ouverture du dispositif d'ar- 
ticulation, 1* obturateur est soumis a un deplacement relatif ten- 
dant a amener son ouverture au droit de la broche, position dans 
laquelle, apres avoir traverse ladite ouverture, la brocbe peut. 
venir s 9 engager dans un evidement de la glissiere, et, d 9 autre 
part, lorsque 1* obturateur est deplace dans 1' autre sens, ou meme 
en 1' absence de deplacement, et en position de retrait de la bro- 
cbe, 1* obturateur vient automatiquement bbturer le "passage de la 
brocbe, le curseur pouvant alors se deplacer, dans ce sens, li- 
brement sur la glissiere* 

2.- Dispositif d* articulation selon la revendication 1 , ca- 
racterise en ce qu'il se compose principalement d'un disque et 
d'une couronne, montes pivotants coaxialement et respectivement 
solidaires des deux branches de 1 9 articulation, le disque compre- 
nant un evidement annulaire servant de glissiere, qui comporte 
en son fond une serie de cuvettes, tandis que la couronne, fai- 
sant office de curseur est nercee d f au moins un trou dans lequel 
coulisse une brocbe fixee a la peripheric d 9 un deuxieme disque 
comprenant en son centre, axialement, un bouton cylindrique des- 
tine a venir se loger dans 1* evidement central du premier disque, 
ce bouton etant associe a des moyens elastiques exergant une for- 
ce tendant a engager ladite broche dans lesdites cuvettes et en 
ce qu'une couronne mince, solidaire d 9 un noyau elastique associe 
a ladite couronne, et percee d'autarit de trous qu 9 il existe de 
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broches t est dlspos£e dans l'intervalle annulaire compris entre le 
fond dudit evidement annulaire et la face infdrieure de la susdite 
couronne, 

3. - Dispositif d 'articulation selon la revendication 2 f carac- 
5 t<5ris6 en ce que 1» extremity du susdit bouton cylindrique opposee 

au deuxieme disque, ddborde du premier disque et est solidaire 
d f un chapeau servant de poussoir, dpnt la jupe se prolonge paral- 
l&lement audit bouton k l'int&rieur de 1» Evidement central du pre- 
mier disque, l.'intervalle entre ladite jupe et ledit bouton servant 
10 de logement k uc ressort qui vient s'appuyer but une partie soli- 
. daire du premier disque. 

4. - Dispositif d 1 articulation selon la revendication 2, carac- 
tiSrisS en ce qu'il comprend deux broches, un obturateur k deux trous 
et,^n consequence, une s&rie de cuvettes diamStralement oppos£es 

15 deux k deux. 

Dispositif suivant la revendication 2, caractdris£ en ce 
que 1 'articulation se bloque en position fermee (angle 0°) et sue- 
cessivement dans toutes les positions prdalablement programmes, 
et en ce que le retour k la position fermee depuis toutes les au^ 
20 tres positioxtade bio cage pent se rdaliser sans arrSt intermediaire. 

. 6.- Dispositif d f articulation selon la revendication 2, carac- 
t£ris£ en ce que le premier disque. et la couronne comprennent cha- 
cun un prolongement dans lequel vient se fixer, par embottement ou 
mancfconnage , le bras articuld ou bien une ferrure adapt de k la flxa~» 
25 tion souhaitde suivant la forme et la nature de la pl&ce qui b&i6- 
ficie de l f articulation. 

7.- Dispositif selon la revendication 6, caract£rls£ en ce que 
les prolongement s , manchons, emboitements ou f errures sont perpendl— 
. dlculaires k l'axe d» articulation ou obliques par rapport audit 
30 axe. 
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